


KLAUSIMYNAS
ROBOTINĖS SISTEMOS, SKIRTOS ATLIKTI PRITAIKOMAJĄ PROSTATOS BIOPSIJĄ BEI 
NAVIGUOTI ATLIEKANT FOKALINĘ TERAPIJĄ MRT TYRIMO METU SPECIFIKACIJAI 

	Eil. Nr.
	Klausimas
	Atsakymas

	1. 
	Ar aiškus planuojamos įsigyti programinės įrangos pobūdis?
	Taip ☐     Ne ☐ [nurodykite priežastį]

	2. 
	Ar dalyvautumėte šiame pirkime?
	Taip ☐     Ne ☐ [nurodykite priežastį]

	3. 
	Ar turite pastabų, klausimų techninės specifikacijos projektui? 
	Taip ☐ [nurodykite]    Ne ☐ 

	4. 
	Kokius reikalavimus, Jūsų nuomone, papildomai siūlytumėte įtraukti į techninę specifikaciją? 
	

	5. 
	Kokių reikalavimų, Jūsų nuomone, vertėtų atsisakyti?
	

	6. 
	Koks, Jūsų nuomone, galėtų būti pristatymo, įdiegimo, suderinimo ir paleidimo eksploatacijai terminas, įskaičiuojant ir personalo apmokymą (2 – 4 asm. 6- 8 val. mokymai)
	

	7. 
	Kokia, Jūsų nuomone, galėtų būti techninėje specifikacijoje nurodytos programinės įrangos kaina su PVM?
	

	8. 
	Kokios garantinės priežiūros sąlygos (terminai ir kt.)?
	

	9. 
	Kokie galėtų būti tiekėjams taikomi minimalūs kvalifikacijos reikalavimai?
	

	10. 
	Ar turite kitų pastebėjimų ar pasiūlymų?
	Taip ☐     Ne ☐ [nurodykite]

	11. 
	Ar tiekėjo dalyvavimas šioje rinkos konsultacijoje konfidencialus, t. y. ar Perkančioji organizacija turi teisę skelbti dalyvavusio rinkos konsultacijoje tiekėjo pavadinimą?
	Taip ☐     Ne ☐





Robotinės sistemos, skirtos atlikti pritaikomają prostatos biopsiją bei 
naviguoti atliekant fokalinę terapiją MRT tyrimo metu 
TECHNINĖ SPECIFIKACIJA (kiekis – 1 kompl.)
[bookmark: _Hlk139359299]
	Eil.
Nr.
	Parametrai (specifikacija)
	Reikalaujamos parametrų reikšmės
	Siūloma reikšmė

	1.
	Sistemos paskirtis
	Robotas-manipuliatorius (toliau - robotas), veikiantis pneumatinio variklio principu, valdomas nuotoliniu būdu, skirtas atlikti pritaikomąsias prostatos biopsijas magnetinio rezonanso tomografo (MRT) kontrolėje
	

	2.
	Sistemą sudaro:
	1. Robotas su tvirtinimo plokšte, dedama ant MRT stalo (toliau  - stalo plokštė)
2. Nuotolinis valdiklis
3. Kompresorius
4. Jungtys ir kabeliai
5. Darbo vietos kompiuteris
6. Programinė įranga
	

	3.
	Reikalavimai robotui:
	1. Robotas su stalo plokšte dedamas ant MRT stalo, turi tilpti tarp paciento kojų 
2. Robotas pagamintas tik iš plastikinių dalių ir vamzdelių
3. Robotas fiksuojamas ant stalo plokštės suspausto oro pagalba
4. Variklių nustatomos padėties tikslumas (paklaida) tiesine kryptimi ≤ 0,1 mm
5. Judėjimo kryptys: 
1. į kairę – į dešinę
1. aukštyn – žemyn
1. į priekį – atgal
1. rotacija
1. kampo keitimas
6. Varikliai valdomi tik suspaustu oru
7. Adatos nukreipiklis sujungiamas su laikikliu per oru reguliuojamą vožtuvą
8. Mygtukas roboto tvirtinimui prie stalo plokštės
	

	4.
	Reikalavimai nuotoliniam valdikliui:
	0. Skirtas roboto valdymui darbo vietos kompiuterio su programine įranga pagalba
0. Integruotas specialiame vežimėlyje
0. Valdiklio vežimėlyje įmontuotas kompresorius, skirtas tiekti suspaustą orą roboto valdymui
0. Garso lygis ≤ 50 dB(A)
0. Avarinio išjungimo mygtukas
0. Valdiklio vežimėlyje įmontuotas stalčius, skirtas roboto laikymui
	

	5.
	Reikalavimai darbo vietos kompiuterio komplektui:
	1. Operatyvioji atmintis ≥ 16 GB
2. Operacinė sistema Windows 10 (64 bitų) arba lygiavertė
3. Jungtis prijungimui prie magnetinio rezonanso tomografo (MRT), ligoninės tinklo (PACS)
4. Monitoriaus ekrano įstrižainė ≥ 17 colių, raiška ≥ (1920 x 1080) pikselių
	

	6.
	Reikalavimai roboto valdymo programinei įrangai 
	1. Diagnostikos skirtukas:
a) ≥ 4 MRT vaizdų peržiūros laukai
b) galimybė pasirinkti intervencijos vietą, pasižymint kryželiu (arba lygiaverčiai)
2. Kalibracijos skirtukas:
a) vaizdinis persidengimas, atvaizduojantis fizinius adatos nukreipiklio matmenis
b) galimybė rankiniu būdu sulygiuoti vaizdinį persidengimą su MRT vaizde matomu adatos nukreipikliu
c) pusiau automatinis adatos padėties kalibravimas
3. Ekrano nuotraukų darymas
4. DICOM Query paieška PACS duomenų bazėje
5. Vaizdų išdidinimas per visą ekraną
6. Vaizdinė adatos trajektorija MRT vaizde
7. Komentarų išsaugojimas ir nusiuntimas archyvavimui į PACS
	

	7.
	Adata biopsijos paėmimui (5 vnt.)
	1. Skirta prostatos biopsijoms MRT kontrolėje
2. Pusiau automatinė
3. Pagaminta iš nerūdijančio plieno (arba lygiavertės medžiagos) 
4. Svoris ≤ 50 g
5. Adatos ilgis 200 mm ±10 mm 
6. Diametras 18G (1,25 mm)
	

	8.
	Įrangos žymėjimas CE ženklu
	Būtinas. Kartu su pasiūlymu privaloma pateikti žymėjimą CE ženklu liudijančio galiojančio dokumento (CE sertifikato arba EB atitikties deklaracijos) kopiją.
	

	9.
	Garantijos sąlygos
	Garantinio aptarnavimo laikotarpis ne trumpesnis kaip 24 mėnesiai. 
	

	10.
	Įrangos pristatymas ir personalo apmokymas
	Įrangos pristatymas, iškrovimas, pervežimas į instaliavimo vietą, instaliavimas, po instaliavimo likusių įpakavimo medžiagų išvežimas (utilizavimas) ir personalo apmokymas įskaičiuotas į pasiūlymo kainą.
	

	11.
	Kartu su įranga pateikiama  dokumentacija
	Naudojimo instrukcija (lietuvių ir anglų kalba) ir serviso dokumentacija (lietuvių arba anglų kalba).
	

	12.
	Galimybė įsigyti originalias (arba joms lygiavertes) atsargines dalis
	Tiekėjas turi užtikrinti galimybę įsigyti siūlomos prekės originalias (arba joms lygiavertes) atsargines dalis (jų tiekimą rinkai) ne trumpiau kaip 5 metus (prašome nurodyti konkrečią trukmę) nuo prekės garantinio laikotarpio pabaigos, išskyrus atvejus, kai siūlomos prekės originalios (arba joms lygiavertės) atsarginės dalys dėl objektyvių priežasčių negali būti tiekiamos Lietuvos Respublikos rinkai (būtinas tiekėjo ir/arba gamintojo atitinkamas patvirtinimas). 
Pastaba: Reikalavimas taikomas vadovaujantis Lietuvos Respublikos aplinkos ministro 2022 m. gruodžio 13 d. įsakymu Nr. D1-401 patvirtinto aplinkos apsaugos kriterijų taikymo, vykdant žaliuosius pirkimus, tvarkos aprašo II skyriaus 4.4.4.4 punktu.
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