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NUOTOLINIU BŪDU VALDOMO POVANDENINIO ROBOTO TECHNINĖ SPECIFIKACIJA


	
	Reikalavimai

	1. 
	Nuotoliniu būdu valdomas povandeninis robotas (toliau – robotas) turi būti pritaikytas profesionaliam naudojimui ir būti naudojamas  paieškos ir gelbėjimo darbuose.

	2. 
	Naudojamas vykdyti nuskendusių objektų paiešką, objektų ir dirbančių narų monitoringą.

	3. 
	Robotas turi būti paženklintas CE (Conformité Européene) ženklu.

	4. 
	Veikimo temperatūros intervalas turi būti ne siauresnis nei nuo -10 °C iki +50 °C 

	5. 
	Roboto svoris turi būti ne daugiau nei 20 kg

	6. 
	Maksimalus roboto ir jo detalių veikimo gylis po vandeniu turi būti ne mažesnis nei 300 m

	7. 
	Roboto matmenys:
· Plotis ne daugiau nei  400 mm;
· Ilgis  ne daugiau nei 600 mm;
· Aukštis   ne daugiau nei 350 mm.

	8. 
	Variklių skaičius turi būti ne mažesnis nei 6 vnt.

	9. 
	Judėjimo kryptys po vandeniu turi būti ne mažiau kaip 6 (pirmyn, atgal, aukštyn, žemyn, kairėn, dešinėn).

	10. 
	Variklių veikimas turi būti individualus į abi puses.

	11. 
	Roboto greitis po vandeniu ne mažesnis nei 2,5 mazgai.

	12. 
	Roboto kamera turi turėti ne mažesnę raišką nei 2160x3840 taškų, ne mažiau nei 30 kadrų/s.

	13. 
	Kameros kitimo kampas nejudinant roboto turi būti ne mažiau nei 200°.


	14. 
	Apšvietimas ant įrenginio ne mažiau 2 vnt., ne mažiau 1000 liumenų kameros judėjimo kryptimi.

	15. 
	Robotas turi turėti šiuos daviklius: 
- gylio,
- krypties,
- temperatūros,
- posūkių kiekio, 
- posvyrio.

	16. 
	Robotas turi turėti jo vietos po vandeniu nustatymo įrangą

	16.1
	Povandeninė roboto vietos nustatymo įranga turi atlikti šias funkcijas:
- nustatyti ir atvaizduoti roboto lokaciją po vandeniu ir atvaizduoti kranto kompiuteryje,
- įrašyti atliekamos užduoties duomenis, 
- planuoti užduotį

	16.2
	Roboto vietos po vandeniu nustatymo tikslumas ne didesnis kaip 0.5 m, gylio tikslumas ne didesnis kaip 0,5 m, 

	16.3
	Roboto vietos po vandeniu nustatymas turi veikti ne mažesniame kaip 100 m gylyje ir  turi veikti ne mažesniu kaip 500 m atstumu nuo vietos nustatymo kompiuterio. 


	16.4
	Vietos nustatymo kompiuterio ekrano dydis turi būti ne mažesnis nei 10 colių, apsauga nuo vandens turi būti ne mažesnė kaip IPx5, apsauga nuo dulkių turi būti ne mažesnė nei IPx6, turi būti pritaikytas naudoti su pirštinėmis.

	16.5
	Visa programinė įranga turi būti įdiegta ir paruošta naudoti. 

	16.6
	Transportavimo dėžės turi būti kieto plastiko arba lygiavertės medžiagos, nepralaidžios vandeniui, su numatytomis vietomis įrangai ir pakrovėjui.

	17. 
	Robotas turi veikti nenutrūkstamai ne mažiau nei 2,5 val., baterijų kiekis ne mažesnis nei 2 vnt., baterijų kroviklio krovimo laikas ne ilgesnis nei 2 val.

	18. 
	Valdymo konsolė turi turėti du vairalazdės tipo valdiklius, skirtus roboto judėjimo valdymui, visi valdymo elementai konsolėje turi būti valdomi  dirbant su pirštinėmis. 

	19. 
	Valdymo konsolės ekranas turi būti ne mažesnis nei 7 colių, neatsiejamas nuo konsolės.

	20. 
	Robotas turi būti sujungtas ne trumpesniu nei 300 m  kabeliu, tempimo jėga ne mažesnė nei 100 kg

	21. 
	Robotas turi turėti sumontuotą manipuliatorių (griebtuvą), ne mažiau nei 2 pirštų, suspaudimo jėga ne mažesnė nei 25 kg., eiga aukštyn žemyn ne mažiau nei 90°. Manipuliatoriaus apsisukimas apie savo ašį turi būti 360°, atidarytų griebtuvų pirštų atstumas ne mažesnis nei 120 mm.

	22. 
	Visa įranga turi turėti jai pritaikytas transportavimo dėžes su ratukais ir nešimo rankenomis

	23. 
	Tiekėjas ne vėliau nei per 30 dienų nuo pristatymo datos, turi apmokyti ne mažiau nei 10 darbuotojų naudotis pristatoma įranga. Mokymai turi vykti, adresu: Trilapio g. 12, Klaipėda arba kitoje suderintoje vietoje.

	24. 
	Garantija turi būti ne trumpesnė nei 12 mėnesių. Pagaminimo metai ne senesni nei 2024.

	25. 
	Robotui nustatomi aplinkos apsaugos kriterijai, numatant šiuos aplinkosauginius principus,  nurodytus Aplinkos apsaugos kriterijų taikymo, vykdant žaliuosius pirkimus, tvarkos apraše, patvirtintame Lietuvos Respublikos aplinkos ministro 2011 m. birželio 28 d. įsakymu Nr. DI-508 (Nauja redakcija nuo 2024-02-01):
4.4.4.4. prekė yra tvirta, ilgaamžė, funkcionali, ji ar jos sudedamosios dalys tinka naudoti daug kartų ir (ar) lengvai pataisomos, ir (ar) pakeičiamos; 
4.4.4.5. prekė, virtusi atliekomis, tinka paruošti pakartotinai naudoti ar perdirbti.

Ne mažiau kaip 70 proc. konstrukcijų turi būti tinkamos perdirbimui ar pakartotiniam panaudojimui.
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