TECHNINĖ SPECIFIKACIJA
DĖL ROBOTO IR JO PRIEDŲ

Robotas ir jo priedai perkami siekiant įgyvendinti projektą „Kauno ir Alytaus kolegijų veiklos pertvarka, sukuriant mokslinių taikomųjų tyrimų centrą maisto ir sveikos gyvensenos srityje (Foodtech and Health Innovation HUB)“. Projekto įgyvendinimo metu bus sukurtas vieningas maisto technologijų ir su tuo susijusių kitų mokslo sričių taikomųjų mokslinių tyrimų centras, todėl yra reikalingos sekančios darbo priemonės:
1. Bendradarbiaujantis 6 ašių robotas su programine įranga skirtas atlikti surinkimo, klijų užnešimo, komponentų perkėlimo, suvirinimo, litavimo, vaisių ir kitų maisto produktų rūšiavimo, pakavimo ir kitas robotizuojamas operacijas;
2. Greito roboto apmokinimo („Mimic“, „Easy Teach“) programinė ir aparatinė įranga leidžianti suprogramuoti roboto veiksmus nenaudojant valdymo pulto. Judesių įrašymo ir atkartojimo programinė ir aparatinė įranga  yra lengvai naudojama platforma, leidžianti kiekvienam įrašyti ir automatizuoti užduotis be jokios išankstinės programavimo patirties. Naudojant „Mimic“ galima tiesiog įrašyti, perkelti ir atkartoti savo judesius, todėl automatizavimas tampa lengvesnis nei bet kada anksčiau.
3. Įvairaus dydžio, konstrukcijos, skirtingo keliamosios galios elektromechaniniai, vakuuminiai, pneumatiniai griebtuvai skirti manipuliuoti objektais nuo dantų krapštuko iki 15 kg sveriančios dėžės.

Reikalavimai sutarties vykdymui
	Eil. Nr.
	Reikalavimai 

	1. 
	Įranga turi būti nauja, nenaudota, pristatoma originaliame gamykliniame įpakavime „brandnew“.

	2. 
	Visa perkama techninė ir programinė įranga turi būti pilnai paruošta darbui: įranga pilnai sumontuota, instaliuotos programos, įranga testuota.

	3. 
	Į įrangos komplektą turi įeiti visi kabeliai, adapteriai ir kitos sudedamosios dalys bei medžiagos, reikalingos sujungti visus sistemos vidinius ir komutavimo įrenginius reikalingus užtikrinant taisyklingą prietaisų veikimą.

	4.
	Montavimo darbai ir tvirtinimo elementai, reikalingi laidai, jungtys ir priedai įtraukiami į bendrą pasiūlymo kainą.

	5.
	Į pasiūlymo kainą turi būti įtrauktos ir įrangos instaliavimo (jei taikoma) bei personalo apmokymo su įranga išlaidos. Tiekėjas įsipareigoja apmokyti personalą dirbti su  įranga bei suteikti bazines žinias apie įrangos technines panaudojimo galimybes įrangos pristatymo vietoje nuo įrangos pristatymo dienos iš anksto suderintu laiku.

	6.
	Prekės pristatymo terminas –  3 mėn.

	7.
	Garantija įrangai turi būti suteikta ne mažiau kaip 12 mėnesių. Garantija turi pradėti galioti nuo priėmimo-perdavimo akto pasirašymo.
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Techninė specifikacija
	Pirkimo objektas - Pramoninis robotas
	Kiekis: 1 vnt.

	Gamintojas: 
	[nurodo tiekėjas]

	Modelis: 
	[nurodo tiekėjas]

	Specifikacija: 
	Eil. Nr.
	Rodiklis
	Reikalaujama parametro reikšmė
	Siūlomos prekės parametrai ir juos pagrindžiantys dokumentai 

	
	
	
	Siūlomos prekės parametrai
(pildo tiekėjas)

	Pasiūlymo dokumentai, patvirtinantys siūlomos prekės parametrus

	
	
	
	
	Dokumento pavadinimas (pildo tiekėjas)
	Pasiūlymo lapo numeris (pildo tiekėjas)

	Manipuliatorius

	1.
	Ašių skaičius 
	6
	
	
	

	2.
	Maksimalus pasiekiamumas
	Ne mažiau 500 mm
	
	
	

	3.
	Keliamo krovinio svoris 
	Ne mažiau 3.5 kg
	
	
	

	4.
	Numatyta tvirtinimo galimybė
	Ne mažiau nei montuojamas bet kuriuo kampu, įskaitant ant horizontalaus paviršiaus, sienos ir  lubų
	
	
	

	5.
	Judesių pakartojamumo tikslumas pagal ISO 9283
	Ne daugiau 0.03 mm
	
	
	

	6.
	Individualių ašių leidžiamo pasisukimo kampų suma arba ekvivalentinis intervalas 
	1 ašis ne mažiau ± 360°
2 ašis ne mažiau ± 360°
3 ašis ne mažiau ± 160°
4 ašis ne mažiau ± 360°
5 ašis ne mažiau ± 360°
6 ašis ne mažiau ± 360°
	
	
	

	7.
	Ašių maksimalus greitis
	1 ašis ne mažiau 180°/s
2 ašis ne mažiau180°/s
3 ašis ne mažiau180°/s
4 ašis ne mažiau180°/s
5 ašis ne mažiau180°/s
6 ašis ne mažiau180°/s
	
	
	

	8.
	Kabeliai nuo roboto kontrolerio iki roboto
	Valdymo kabelių ilgis – ne mažiau 3 m
Signalinių kabelių ilgis – ne mažiau 3 m (Įrankių signaliniai kabeliai)
	
	
	

	9.
	Roboto skaitmeniniai įėjimai
	Ne mažiau kaip 2 vnt.
	
	
	

	10.
	Roboto skaitmeniniai išėjimai
	Ne mažiau kaip 2 vnt.
	
	
	

	11.
	Roboto analoginiai įėjimai
	Ne mažiau kaip 2 vnt.
	
	
	

	12.
	Valdymo dėžė
	Turi būti
	
	
	

	13.
	Valdymo dėžės skaitmeniniai įėjimai
	Ne mažiau kaip 16 vnt.
	
	
	

	14.
	Valdymo dėžės skaitmeniniai išėjimai
	Ne mažiau kaip 16 vnt.
	
	
	

	15.
	Valdymo dėžės analoginiai įėjimai
	Ne mažiau kaip 2 vnt.
	
	
	

	16.
	Valdymo dėžės analoginiai įėjimai
	Ne mažiau kaip 2 vnt.
	
	
	

	17.
	Valdymo dėžės kvadratiniai skaitmeniniai įėjimai (Quadrature)
	Ne mažiau kaip 1 vnt.
	
	
	

	18.
	Sąsaja
	Profinet
	
	
	

	
	
	Ethernet/IP
	
	
	

	
	
	Ne mažiau kaip 1 USB 2.0 jungtis
	
	
	

	
	
	Ne mažiau kaip 1 USB 3.0 jungtis
	
	
	

	
	
	ModBus TCP
	
	
	

	19.
	Apsaugos nuo aplinkos poveikio reitingas 
	ne mažesnis nei IP44 standarto
	
	
	




	Pirkimo objektas - Rankos gestų atkartojimo įrenginys
	Kiekis: 1 vnt.

	Gamintojas: 
	[nurodo tiekėjas]

	Modelis:
	[nurodo tiekėjas]

	Specifikacija: 
	Eil. Nr.
	Rodiklis
	Reikalaujama parametro reikšmė
	Siūlomos prekės parametrai ir juos pagrindžiantys dokumentai

	
	
	
	Siūlomos prekės parametrai (pildo tiekėjas)
	Pasiūlymo dokumentai, patvirtinantys siūlomos prekės parametrus

	
	
	
	
	Dokumento pavadinimas (pildo tiekėjas)
	Pasiūlymo lapo numeris (pildo tiekėjas)

	1.
	Priedo suderinamumas su robotu
	Turi būti
	
	
	

	2.
	Sekimo įrenginio radijo tipas
	Ne mažiau 2 GHz belaidis
	
	
	

	3.
	Sekimo įrenginio siųstuvo dažnis
	Ne mažiau 2400 MHz
	
	
	

	4.
	Sekimo įrenginio didžiausia deklaruota išėjimo galia 
	Ne mažiau 4 dBm
	
	
	

	5.
	Rakto (dongle) radijo tipas
	Ne mažiau 2 GHz belaidis
	
	
	

	6.
	Rakto (dongle) siųstuvo dažnis
	Ne mažiau 2400 MHz
	
	
	

	7.
	Rakto (dongle) didžiausia deklaruota išėjimo galia
	Ne mažiau 0.5 dBm
	
	
	

	8.
	Didžiausia efektyvi izotropiškai spinduliuojama galia (EIRP)
	Ne mažiau 4.5 dBm
	
	
	

	9.
	Lazerio klasė 
	Ne daugiau 3B 
	
	
	

	10.
	Saugos atstumas 
	Ne mažiau 20 cm
	
	
	

	11.
	Horizontalus matymo laukas 
	Ne mažiau 100° 
	
	
	

	12.
	Vertikalus matymo laukas
	Ne mažiau 100° 
	
	
	

	13.
	Minimalus judesių sekimo atstumas 
	Ne daugiau 0.5 m. 
	
	
	

	14.
	Maksimalus judesių sekimo atstumas 
	Ne mažiau 7.0 m. 
	
	
	




	Pirkimo objektas - Vakuuminis griebtuvas I
	Kiekis: 1 vnt.

	Gamintojas: 
	[nurodo tiekėjas]

	Modelis:
	[nurodo tiekėjas]

	Specifikacija:
	Eil. Nr.
	Rodiklis
	Reikalaujama parametro reikšmė
	Siūlomos prekės parametrai ir juos pagrindžiantys dokumentai

	
	
	
	Siūlomos prekės parametrai (pildo tiekėjas)
	Pasiūlymo dokumentai, patvirtinantys siūlomos prekės parametrus

	
	
	
	
	Dokumento pavadinimas (pildo tiekėjas)
	Pasiūlymo lapo numeris (pildo tiekėjas)

	1.
	Išmatavimai
	Kontaktinis griebtuvo plotas ne mažiau kaip 0,02 m2
	
	
	

	2.
	Keliamo krovinio svoris 
	Ne mažiau 25 kg
	
	
	

	3.
	Sunaudojamas oras (Air consumed)
	Ne daugiau 150 Nl/min.
	
	
	

	4.
	Įtraukiamas oras (Air drawn in) 
	Ne mažiau 80 Nl/min
	
	
	

	5.
	Darbinio paviršiaus medžiaga
	Porolonas (Foam) arba lygiavertis
	
	
	

	6.
	Suderinamumas su robotu
	Turi būti
	
	
	

	7.
	Apsaugos nuo aplinkos poveikio reitingas 
	ne mažesnis nei IP30 standarto
	
	
	




	Pirkimo objektas - Vakuuminis griebtuvas  II
	Kiekis: 1 vnt.

	Gamintojas:
	[nurodo tiekėjas]

	Modelis:
	[nurodo tiekėjas]

	Specifikacija:
	Eil. Nr.
	Rodiklis
	Reikalaujama parametro reikšmė
	Siūlomos prekės parametrai ir juos pagrindžiantys dokumentai

	
	
	
	Siūlomos prekės parametrai (pildo tiekėjas)
	Pasiūlymo dokumentai, patvirtinantys siūlomos prekės parametrus

	
	
	
	
	Dokumento pavadinimas (pildo tiekėjas)
	Pasiūlymo lapo numeris (pildo tiekėjas)

	1.
	Išmatavimai
	Kontaktinis griebtuvo plotas ne mažiau kaip 0,1 m2
	
	
	

	2.
	Griebtuvo svoris
	Ne daugiau 2 kg
	
	
	

	3.
	Keliamo krovinio svoris 
	Ne mažiau 15 kg
	
	
	

	4.
	Suderinamumas su robotu
	Turi būti
	
	
	

	5.
	Apsaugos nuo aplinkos poveikio reitingas 
	Ne mažiau nei IP54 standarto
	
	
	




	Pirkimo objektas - Vakuuminis griebtuvas  III
	Kiekis: 1 vnt.

	Gamintojas:
	 [nurodo tiekėjas]

	Modelis:
	[nurodo tiekėjas]

	Specifikacija: 
	Eil. Nr.
	Rodiklis
	Reikalaujama parametro reikšmė
	Siūlomos prekės parametrai ir juos pagrindžiantys dokumentai

	
	
	
	Siūlomos prekės parametrai (pildo tiekėjas)
	Pasiūlymo dokumentai, patvirtinantys siūlomos prekės parametrus

	
	
	
	
	Dokumento pavadinimas (pildo tiekėjas)
	Pasiūlymo lapo numeris (pildo tiekėjas)

	1.
	Išmatavimai
	Kontaktinis griebtuvo plotas ne mažiau kaip 0,01 m2
	
	
	

	2.
	Griebtuvo svoris
	Ne daugiau 1 kg.
	
	
	

	3.
	Keliamo krovinio svoris 
	Ne mažiau 7 kg
	
	
	

	4.
	Sunaudojamas oras (Air consumed) 
	Ne daugiau 150 Nl/min.
	
	
	

	5.
	Įtraukiamas oras (Air drawn in) 
	Ne mažiau 80 Nl/min
	
	
	

	6.
	Darbinio paviršiaus medžiaga
	Porolonas (Foam) arba lygiavertis
	
	
	

	7.
	Suderinamumas su robotu
	Turi būti
	
	
	

	8.
	Apsaugos nuo aplinkos poveikio reitingas 
	Ne mažiau IP40 standarto
	
	
	




	Pirkimo objektas – Adaptuojantis  griebtuvas  IV
	Kiekis: 1 vnt.

	Gamintojas: 
	[nurodo tiekėjas]

	Modelis:
	[nurodo tiekėjas]

	Specifikacija: 
	Eil. Nr.
	Rodiklis
	Reikalaujama parametro reikšmė
	Siūlomos prekės parametrai ir juos pagrindžiantys dokumentai

	
	
	
	Siūlomos prekės parametrai (pildo tiekėjas)
	Pasiūlymo dokumentai, patvirtinantys siūlomos prekės parametrus

	
	
	
	
	Dokumento pavadinimas (pildo tiekėjas)
	Pasiūlymo lapo numeris (pildo tiekėjas)

	1.
	Išmatavimai
	Ne mažiau 70 mm skersmens
	
	
	

	2.
	Griebtuvo svoris
	Ne daugiau 0,5 kg
	
	
	

	3.
	Keliamo krovinio svoris 
	Ne mažiau 1 kg
	
	
	

	4.
	Sunaudojamas oras (Air consumed) 
	Ne daugiau 150 Nl/min

	
	
	

	5.
	Įtraukiamas oras (Air drawn in) 
	Ne mažiau 80 Nl/min
	
	
	

	6.
	Darbinio paviršiaus medžiaga
	PU – poliuretanas arba lygiavertis
	
	
	

	7.
	Suderinamumas su robotu
	Turi būti
	
	
	

	8.
	Apsaugos nuo aplinkos poveikio reitingas 
	ne mažesnis nei IP30 standarto
	
	
	




	Pirkimo objektas - Pneumatinis griebtuvas  V
	Kiekis: 1 vnt. 

	Gamintojas: 
	[nurodo tiekėjas]

	Modelis:
	[nurodo tiekėjas]

	Specifikacija:
	Eil. Nr.
	Rodiklis
	Reikalaujama parametro reikšmė
	Siūlomos prekės parametrai ir juos pagrindžiantys dokumentai

	
	
	
	Siūlomos prekės parametrai (pildo tiekėjas)
	Pasiūlymo dokumentai, patvirtinantys siūlomos prekės parametrus

	
	
	
	
	Dokumento pavadinimas (pildo tiekėjas)
	Pasiūlymo lapo numeris (pildo tiekėjas)

	1.
	Išmatavimai
	Pirštai ne trumpesni nei 50 mm ir ne ilgesni nei 200 mm
	
	
	

	2.
	Griebtuvo svoris
	Ne daugiau 0,5 kg.
	
	
	

	3.
	Keliamo krovinio svoris 
	Ne mažiau 1 kg.
	
	
	

	4.
	Griebtuvo tipas
	Dvipirštis
	
	
	

	5.
	Griebtuvo atsidarymo/užsidarymo laikas
	Ne ilgiau nei 0.03 s.
	
	
	

	6.
	Suderinamumas su robotu
	Turi būti
	
	
	

	7.
	Apsaugos nuo aplinkos poveikio reitingas 
	ne mažesnis nei IP30 standarto
	
	
	




	Pirkimo objektas - Pneumatinis griebtuvas  VI 
	Kiekis: 1 vnt.

	Gamintojas: 
	[nurodo tiekėjas]

	Modelis:
	[nurodo tiekėjas]

	Specifikacija: 
	Eil. Nr.
	Rodiklis
	Reikalaujama parametro reikšmė
	Siūlomos prekės parametrai ir juos pagrindžiantys dokumentai

	
	
	
	Siūlomos prekės parametrai (pildo tiekėjas)
	Pasiūlymo dokumentai, patvirtinantys siūlomos prekės parametrus

	
	
	
	
	Dokumento pavadinimas (pildo tiekėjas)
	Pasiūlymo lapo numeris (pildo tiekėjas)

	1.
	Išmatavimai
	Pirštai ne trumpesni nei 50 mm ir ne ilgesni nei 200 mm
	
	
	

	2.
	Griebtuvo svoris
	Ne daugiau 1 kg.
	
	
	

	3.
	Keliamo krovinio svoris 
	Ne mažiau 1 kg.
	
	
	

	4.
	Griebtuvo tipas
	Dvipirštis
	
	
	

	5.
	Griebtuvo atsidarymo/užsidarymo laikas
	Ne ilgiau nei 0.20 s.
	
	
	

	6.
	Suderinamumas su robotu
	Turi būti
	
	
	

	7.
	Apsaugos nuo aplinkos poveikio reitingas 
	ne mažesnis nei IP30 standarto
	
	
	




	Pirkimo objektas - programinė įranga
	Kiekis: 1 vnt.

	Gamintojas:
	[nurodo tiekėjas]

	Modelis:
	[nurodo tiekėjas]

	Specifikacija: 
	Eil. Nr.
	Reikalaujama reikšmė
	Siūlomos prekės parametrai ir juos pagrindžiantys dokumentai

	
	
	Siūlomos prekės parametrai (pildo tiekėjas)
	Pasiūlymo dokumentai, patvirtinantys siūlomos prekės parametrus

	
	
	
	Dokumento pavadinimas (pildo tiekėjas)
	Pasiūlymo lapo numeris (pildo tiekėjas)

	1.
	Programinė įranga turi palaikyti ne mažiau 700 skirtingų gamintojų robotų modelių
	
	
	

	2.
	Turi būti roboto offline programos perkėlimo į fizinį robotą funkcija
	
	
	

	3.
	Turi būti 3D objektų įkėlimas į modeliavimo aplinką STL, STEP,STP,IGES, IGS formatais
	
	
	

	4.
	Turi būti programines sąsajos (Plugin) su  CAD programinės įrangos gamintojais Fusion 360, Inventor, Master Cam, Solidworks,Hyper Mill
	
	
	

	5.
	Turi būti galimybė prijungti VR akinius
	
	
	

	6.
	Turi būti CNC mašininio apdorojimo programų automatinis konvertavimas į roboto trajektorijas (roboto pavertimas 6 ašių apdirbimo centru)
	
	
	

	7.
	Turi būti OPC-UA palaikymas
	
	
	

	8.
	Turi būti nuotolinis fizinio roboto valdymas iš programinės įrangos lango
	
	
	

	9.
	Turi būti įskaičiuoti įrangos atnaujinimai ne trumpiau kaip 2 metams. 
	
	
	






