Pirkimo sąlygų 3 priedas „Techninė specifikacija“

	TECHNINĖ SPECIFIKACIJA 



MODULINIO ANTŽEMINIO ROBOTO SU PURŠKIMO SISTEMA
PIRKIMUI

Pirkimo objektas ir bendri reikalavimai
1. Pirkimo objektas –„Modulinis antžeminis robotas su purškimo sistema“ pirkimas (1 komplektas) (toliau – Prekė). Perkamų prekių aprašymai pateikti techninės specifikacijos specialiuosiuose reikalavimuose, kur nurodomos prekių techninės charakteristikos ir kiekiai. 
2. Perkamos prekės turi būti pristatytos Tiekėjo transportu ir lėšomis per 6 mėnesius nuo sutarties pasirašymo dienos Perkančiosios organizacijos nurodytu adresu: Studentų g. 15A, LT-53362, Akademija, Akademijos sen., Kauno r. sav., arba jei keisis adresas, tai tikslų adresą pateiks perkančios organizacijos pirkimo iniciatorius, kaip bus pasirašyta sutartis. Tiekėjas prieš pristatant prekes turės iš anksto suderinti su Perkančiosios organizacijos atsakingu asmeniu vietą, laiką ir kontaktinį asmenį prekėms priimti.
3. Tiekėjas Prekę pristato į numatomą vietą, išpakuoja, sumontuoja, atlieka detalų funkcionalumo patikrinimą pagal gamintojo instrukcijas, pademonstruoja/apmokina darbuotojus kaip reikia dirbti.
4. Prekėms suteikiama ne mažiau kaip 12 mėn. garantija nuo prekių priėmimo-perdavimo akto pasirašymo dienos, jei konkrečios įrangos specifikacijoje nenustatomas kitoks reikalavimas.
5. Techninėje specifikacijoje BŪTINA nurodyti reikalaujamas siūlomos įrangos techninių parametrų reikšmes (gamintojo pavadinimas, modelis ir tiksli parametro reikšmė arba Taip/Ne), pateikti oficialius gamintojo parengtus dokumentus (brošiūras ar kt.). Dokumentai pagrindžiantys techninius reikalavimus turi būti pateikti lietuvių arba anglų kalba. Tiekėjui pateikus pagrindžiančius dokumentus anglų kalba ir Perkančiajai organizacijai kilus neaiškumams, prašys pateikti dokumento vertimą į lietuvių kalbą taip, kaip nurodyta apklausos specialiųjų sąlygų 5.3. p.
6. Tiekėjas gali siūlyti ir geresnes charakteristikas atitinkančias prekes. Tiekėjas teikdamas pasiūlymą privalo Techninėje specifikacijoje užpildyti visas produktų charakteristikų eilutės, tiksliai nurodant siūlomų produktų charakteristikas. Turi būti išlaikyta reikalavimų eilučių numeracija.
7. Pasiūlymai, kuriuose siūlomos prekės neatitiks techninės specifikacijos, bus atmetami.
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I
	Modulinis antžeminis robotas su purškimo sistema
	1 komplektas


	

	
	Gamintojas, pavadinimas, modelis 
	Nurodyti bei pateikti siūlomo gamintojo modelį, ir  nuorodą į gamintoją svetainę
	

	1.
	Robotas

	1.1
	Roboto matmenys
	apie 1600 × 900 × 1200 mm (arba ne didesni nei ±5 % nuo šių reikšmių)
	

	1.2.
	Prošvaisa
	ne mažesnė kaip 270 mm
	

	1.3.
	Roboto svoris be krovinio
	ne didesnis kaip 120 kg
	

	1.4.
	Didžiausia apkrova
	ne mažesnė kaip 240 kg
	

	1.5.
	Didžiausias važiavimo greitis
	ne mažesnis kaip 1,5 m/s
	

	1.6.
	Didžiausias darbinis įkalnės kampas
	ne mažesnis kaip 12°
	

	1.7.
	Važiuoklė
	turi būti su 6–8 ratų važiuokle ir nepriklausoma pavara kiekvienam ratui

	

	1.8.
	Darbinės aplinkos temperatūra
	turi būti intervale nuo 0°C iki 40°
	

	2.
	Pavaros sistema

	2.1.
	Variklių skaičius
	variklių skaičius turi būti ne mažesnis kaip ratų skaičius (po vieną variklį kiekvienam ratui)

	

	2.2.
	Variklio tipas
	turi būti nuolatinės srovės elektros varikliai arba lygiaverčiai elektriniai pavaros varikliai
	

	3.3.
	Vieno variklio vardinė galia
	ne mažesnė kaip 100 W
	

	2.4.
	Padangų tipas
	turi būti pneumatinės padangos, ne mažesnio kaip 16 colių dydžio
	

	2.5.
	Stabdymo sistema
	turi būti dvigubi mechaniniai stovėjimo svertai (arba lygiavertis)
	

	2.6.
	Avarinis stabdis
	turi būti fizinis avarinio stabdžio mygtukas
	

	3.
	Purškimo sistema

	3.1.
	Purškimo bako talpa
	ne mažesnė kaip 240 L
	

	3.2.
	Purškimo metodas
	turi būti centrifuginis purškimas arba lygiavertė technologija
	

	3.3.
	Purkštukų tipas
	turi būti centrifuginio disko arba lygiaverčiai
	

	3.4.
	Purškimo valdymas
	turi būti kintamo intensyvumo reguliavimas arba lygiavertis
	

	3.5.
	Siurblių skaičius
	ne mažiau kaip 4
	

	3.6.
	Purškimo ventiliatorių skaičius
	ne mažiau kaip 4
	

	3.7.
	Maksimalus purškimo srautas
	ne mažesnis kaip 16 L/min (dviejų siurblių režimu)
	

	3.8.
	Minimalus purškimo srautas
	ne mažesnis kaip 8 L/min (dviejų siurblių režimu)
	

	3.9.
	Horizontalus purškimo nuotolis
	ne mažesnis kaip 7 m
	

	3.10.
	Purškimo sistema turi būti varoma 
	elektros siurbliu (elektrine pavara)
	

	4.
	Energijos sistema

	4.1.
	Akumuliatorius
	ne mažiau kaip vienas ličio polimero tipo greito įkrovimo akumuliatorius
	

	4.2.
	Aušinimas
	turi būti vandens, rūko arba lygiaverčiu efektyvumu veikiančiu metodu
	

	4.3.
	Įkrovimas
	akumuliatorius turi būti tinkamas greito įkrovimo režimui, su automatiniu įkrovimo nutraukimu pasiekus pilną įkrovą
	

	5.
	Ryšio ir valdymo sistema

	5.1.
	Nuotolinio valdymo sistema
	turi būti su integruotu ekranu arba lygiaverčiu vizualizacijos sprendimu
	

	5.2.
	Ryšio sistema
	turi veikti 2,4 GHz ir 5,8 GHz dažnių juostose (arba lygiaverčiuose ISM diapazonuose)
	

	5.3.
	Maksimalus nuotolinio valdymo atstumas
	ne mažesnis kaip 500 m (atviroje aplinkoje)
	

	5.4.
	RTK palaikymas
	turi būti RTK palaikymas 
	

	5.5.
	Navigacija
	turi būti daugiapalydovinė GNSS sistema (pvz., GPS, GLONASS, Galileo (arba lygiavertės sistemos)
	

	5.6.
	Programinės įrangos atnaujinimas
	turi būti galimybė atlikti programinės įrangos atnaujinimus nuotoliniu būdu
	

	5.7
	Programinė įranga 

	5.7.1
	Laukų žemėlapių sudarymas ir valdymas
	Programinė įranga privalo užtikrinti šias funkcijas:
· Laukų ribų kūrimą, redagavimą ir valdymą.
· Kliūčių, nepurškimo zonų, darbo zonų ir kitų teritorijos elementų žymėjimą.
· Galimybę importuoti žemėlapius KML arba lygiaverčiu formatu.
· Laukų grupavimą (komandinį ir individualų valdymą).
· Roboto trajektorijos vizualizavimą (istorinį ir realaus laiko).
· 2D maršrutų redagavimą ir koregavimą.
	

	5.7.2.
	Autonominių operacijų planavimas
	Programinė įranga turi palaikyti:
· Autonominį darbo maršruto generavimą pagal lauko geometriją.
· Purškimo ir kitų operacijų parametrų nustatymą (greitis, tirpalo srautas, darbo intensyvumas ir kt.).
· Automatinį prognozuojamo tirpalo sunaudojimo apskaičiavimą.
· Skaitinę operacijų parametrų įvestį.
· Operacijų šablonus autonominiam darbui.
· Galimybę keisti trajektoriją darbo metu (įvažiavimo, darbo juostų korekcija).
	

	5.7.3
	Autonominių operacijų vykdymas
	Programinė įranga turi užtikrinti:
· Purškimo operacijų vykdymą autonominiu režimu.
· Galimybę sustabdyti autonominę misiją ir keisti nustatymus.
· Įspėjimus apie akumuliatoriaus lygį, tirpalo likutį ar kitus kritinius parametrus.
· Automatinį roboto grįžimą į pradžios vietą pasiekus nustatytą akumuliatoriaus ribą ar ištuštėjus talpai.
· Įspėjimus apie artėjančią kliūtį ir automatinį sustabdymą, kai susidaro susidūrimo rizika.
	

	5.7.4.
	Navigacijos ir pozicionavimo palaikymas
	Programinė įranga turi palaikyti:
· GNSS/RTK korekcinių signalų naudojimą.
·  CORS tipo korekcines stotis.
· Daugiapalydovinę navigaciją (pvz., GPS, GLONASS, Galileo ar lygiaverčias sistemas).
· Rodyti pozicionavimo tikslumo ir ryšio klaidų pranešimus bei integruoti ryšio kanalą, reikalingą pozicionavimo duomenų perdavimui.
	

	5.7.5
	Roboto įrangos integracija ir valdymas
	Programinė įranga turi užtikrinti:
· Kelių įrenginių (robotų, purškimo modulių, talpų, jutiklių) registravimą ir valdymą.
· Tiesioginę roboto būsenos stebėseną (akumuliatorius, talpos lygis, GPS, ryšys).
· Nuotolinį programinės įrangos paketų atnaujinimą.
· Įrenginių diagnostiką ir informacijos pranešimus.
	

	5.7.6
	Operacijų įrašai ir duomenų valdymas
	Programinė įranga turi turėti:
· Operacijų žurnalą su filtravimo ir peržiūros funkcijomis.
· Įrenginio operacijų istoriją.
· Komandinio darbo operacijų sąrašą.
· Suvestinės (dashboard) modulį.
· Automatinį rezultatų įrašymą ir išsaugojimą.
	

	5.7.7
	Vartotojo sąsajos reikalavimai
	Programinė įranga turi būti patogi naudoti ir turėti:
· Modernią, aiškią naudotojo sąsają.
· Tamsų ir šviesų režimus.
· Žemėlapių peržiūrą horizontaliame ir vertikaliame ekrano režimu.
· Daugiafunkcį kalbų palaikymą.
· Klaidų pranešimus ir vizualinius įspėjimus.
· Garso įspėjimus.
	

	5.7.8
	Suderinamumas
	Programinė įranga turi veikti iOS ir Android operacinėse sistemose
	

	5.7.9
	Licencija
	Programinė įranga turi būti su licencija, suteikiančia teisę naudoti neribotam laikui.
	

	6.
	Mechaninė konstrukcija

	6.1.
	Važiuoklė
	turi būti šešių ratų diferencialinė važiuoklė (6×6) arba lygiavertė autonominė mobilioji platforma, užtikrinanti judėjimą žemės ūkio lauko sąlygomis
	

	6.2.
	Karkasas
	turi būti lengvo lydinio arba lygiaverčio atsparaus metalo
	

	6.3.
	Buferiai
	turi būti priekinis ir galinis (nuimami) arba lygiaverčiai
	

	6.4.
	Kamera
	ne mažiau kaip 1 vnt. FPV tipo kamera nuotoliniam valdymui ir stebėsenai
	

	6.5.
	Skysčio lygio jutiklis
	ne mažiau kaip 1 vnt.
	

	6.6.
	Robotui turi būti įdiegtos 
	turi būti daugiaantenės ryšio sistemos, užtikrinančios GNSS ir valdymo ryšį
	

	7.
	Garantija
	Prekėms suteikiama ne mažiau kaip 12 mėn. garantija
	

	8
	Servisas
	Tiekėjas ar jo atstovas turi turėti autorizuotą techninės priežiūros centrą. Tiekėjas turi pateikti įrodantį dokumentą
	

	Techninės įrangos mokymai:
Tiekėjas ar jo atstovas (subtiekėjas) privalo pravesti roboto naudotojų mokymus. Mokymų trukmė ne mažiau kaip 16 akad. val., apmokyti ne mažiau kaip 2 darbuotojai. 

	Aplinkosauginiai reikalavimai

	Prekė yra tvirta, ilgaamžė, funkcionali, ji ar jos sudedamosios dalys tinka naudoti daug kartų ir (ar) lengvai pataisomos, ir (ar) pakeičiamos. Prekė turi būti nauja, visa įranga turi būti gamykliškai nauja (angl. „brand new“);
Pakuotė nepažeista.

	Prekių pakuotė/ės turi atitikti Lietuvos Respublikos pakuočių ir pakuočių atliekų tvarkymo įstatymo ir Lietuvos Respublikos aplinkos ministro 2002 m. birželio 27 d. įsakymu Nr. 348 „Dėl pakuočių ir pakuočių atliekų tvarkymo taisyklių patvirtinimo“ patvirtintų Pakuočių ir pakuočių atliekų tvarkymo taisyklių reikalavimus.
Atitiktį reikalavimams įrodantys dokumentai: gamintojo ir (ar) tiekėjo raštiškas patvirtinimas (Deklaracija) apie pakuotės atitiktį arba kiti lygiaverčiai dokumentai

	Su Prekių pristatymu susiję aplinkosauginiai kriterijai:
Tiekėjas privalo Prekes atvežti Pirkėjui ne kelių eismo piko valandomis, pirmadieniais − ketvirtadieniais nuo 10:00 iki 16:00 val., penktadieniais ir švenčių dienų išvakarėse nuo 10:00 iki 14:00 val. ir trumpiausiais galimais maršrutais. Už Prekių priėmimą atsakingas Pirkėjo atstovas, nurodytas šios Specialiųjų sąlygų 2.1 punkte  priimdamas Prekes fiziškai įsitikina, ar Tiekėjas Prekes pristatė ne kelių eismo piko valandomis. Pirkėjas turi teisę Sutarties vykdymo metu pareikalauti trumpiausio galimo maršruto pasirinkimą įrodančių dokumentų.



Pastaba: 
1. Perkančioji organizacija pasilieka teisę tikrinti prekių atitiktį techninėje specifikacijoje keliamiems reikalavimams ir pagal viešai prieinamą informaciją
2. Jei apibūdinant pirkimo objektą, techninėje specifikacijoje nurodytas konkretus modelis ar tiekimo šaltinis, konkretus procesas, būdingas konkretaus tiekėjo tiekiamoms prekėms ar teikiamoms paslaugoms, ar prekių ženklas, patentas, tipai, konkreti kilmė ar gamyba, standartai, toks nurodymas yra informacinio pobūdžio ir tiekėjai gali siūlyti lygiaverčius produktus, standartus, modelius, procesus, tipus.
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