ULTRAGARSINĖS DIAGNOSTINĖS  SISTEMOS TECHNINĖ SPECIFIKACIJA

Techniniai reikalavimai ultragarsinei diagnostinei sistemai – 1 kompl.

	Eil.
Nr.
	Parametrai
	Reikalavimai

	Siūlomi parametrai

	1.
	Ultragarsinė sistema
	
	

	1.1
	Taikymo sritis
	1. Pilvo tyrimams
2. Kraujagyslių tyrimams
3. Naujagimių tyrimams
4. Smulkiųjų struktūrų tyrimai;
	

	2.
	Komplektuojami davikliai 
	
	

	2.1
	Konveksinis daviklis
	1. Dažnio diapazonas ne siauresnis kaip nuo 1,0 iki 5,0 MHz
2. Skenavimo kampas ≥ 70°
3. Kristalų kiekis ≥ 160
	

	2.2
	Linijinis daviklis Nr. 1
	1. Dažnio diapazonas ne siauresnis kaip nuo 4,0 iki 15,0 MHz
[bookmark: _Hlk195106909]2. Apžvalgos laukas (akustinio lango ilgis) ≥ 50 mm
3. Kristalų kiekis ≥ 960
	

	2.3
	Linijinis daviklis Nr. 2
	1. Dažnio diapazonas ne siauresnis kaip nuo 3,0 iki 9,0 MHz
2. Apžvalgos laukas (akustinio lango ilgis) 38-45 mm
3. Kristalų kiekis ≥ 160
	

	2.4
	Linijinis daviklis Nr. 3
	1. Dažnio diapazonas ne siauresnis kaip nuo 8,0 iki 20,0 MHz
2. Apžvalgos laukas (akustinio lango ilgis) 25-30 mm
3. Kristalų kiekis ≥ 160
	

	3. 
	Ultragarso aparato ergonomika 
	1. Valdymo pulto padėtis reguliuojama – jį galima pasukti, pakelti ar nuleisti
2. Vaizdo monitoriaus padėtis reguliuojama – jį galima pasukti, palenkti bei pakelti ar nuleisti nepriklausomai nuo valdymo pulto
3. Skaitmeninė klaviatūra arba klaviatūra valdymo panelėje
4. TGC (angliškai: Time Gain Compensation) kreivės reguliavimas valdymo panelėje arba sensoriniame ekrane
5. Lietimui jautrus sistemos funkcijų valdymo monitorius ≥ 30 cm 
6. ≥ 4 aktyvios daviklių jungtys
	

	4.
	Monitorius
	1. LED arba OLED, arba HDU, arba LCD technologijos (arba lygiavertės)
2. Ekrano įstrižainė ≥ 60 cm.
3. Skiriamoji geba ≥ (1920 x 1080) taškų
4. Nulenkiamas į horizontalią padėtį transportavimo metu
	

	5.
	Ultragarso sistemos architektūra
	1. Dinaminis diapazonas ≥ 380 dB
2. Skaitmeninių kanalų skaičius ≥ 11 milijonų

	

	6.
	Skenavimo režimai
	1. 2D
2. Spalvinis dopleris
3. Galios dopleris
4. Pulsinės bangos dopleris
5. HPRF pulsinės bangos dopleris
6. M režimas

	

	7.
	2D režimas
	1. Trapecinis vaizdavimas
2. Vaizdo didinimas realiu laiku ir sustabdytame vaizde
3. Vaizdo formavimo technologija, kuri sufokusuoja ultragarso spindulį visame tyrimo gylyje

	

	8.
	Vienmatis vaizdinimas
	1. Audinių (pilkų spalvų skalėje)
2. Spalvinės tėkmės

	

	9.
	Spektrinės doplerografijos režimai ir savybės 
	1. PW (pulsinis dopleris)
2. HPRF (didelio impulsų pakartojimo dažnio dopleris)
audinių doplerografija
3. Dupleksinis vaizdinimas realiame laike
4. Automatinė skenavimo parametrų optimizacija.
	

	10.
	Spalvinės doplerografijos režimai ir savybės 
	1. Spalvinė tėkmės greičio doplerografija
2. Spalvinė tėkmės galios doplerografija
3. Tripleksinis vaizdavimas realiame laike

	

	11.
	Vaizdų išsaugojimas

	1. Statinių ir dinaminių vaizdų archyvavimas vidinėje prietaiso atmintyje, išsaugant visą pradinę informaciją apie signalą
2. Statinių vaizdų konvertavimo galimybė į BMP, JPEG arba lygiaverčius formatus, 
3. Dinaminių vaizdų konvertavimo galimybė į MP4 arba WMI, arba MPEG, arba lygiaverčius formatu
4. Vaizdų išsaugojimo USB jungtimi prijungiamose išorinėse laikmenose galimybė.
	

	12.
	DICOM standarto programinė įranga
	1. Vaizdų archyvavimas DICOM protokolu: DICOM structured report, DICOM DICOM worklist; DICOM store arba DICOM send; DICOM Query/Retrieve);
2. Statinių ir dinaminių vaizdų persiuntimas pagal DICOM send arba store protokolus išsaugant pradinę informaciją (angl. Raw data)
3. Prietaisas prijungiamas prie ligoninės vaizdų archyvavimo ir saugojimo sistemos PACS, veikiančios DICOM formatu.
	

	13.
	Priedai ir jų savybės
	1. Integruotas nespalvotas vaizdo spausdintuvas.
2. Gelio šildytuvas
	

	14.
	Ultragarsinio diagnostinio prietaiso apsauga nuo elektros energijos tiekimo iš elektros tinklo sutrikimų
	Integruotas apsauginis nepertraukiamo maitinimo šaltinis („UPS“ tipo arba lygiavertis) arba prietaise integruotas atsarginio maitinimo akumuliatorius
	


















	

EKONOMIŠKAI NAUDINGIAUSIO (KAINOS IR KOKYBĖS SANTYKIO)
PASIŪLYMO VERTINIMO KRITERIJAI IR TVARKA

Ultragarsinė diagnostinė sistema
 
         Perkančioji organizacija pasiūlymus vertins pagal kainos ir kokybės santykio kriterijų. Numatytų vertinimo kriterijų lyginamieji svoriai:

1) kaina (C) – 70;
2) techniniai pranašumai (T) – 30;

Vertinimo kriterijai ir jų parametrų lyginamieji svoriai:

	Vertinimo kriterijai
	Parametro lyginamasis svoris
	Lyginamasis svoris ekonominio naudingumo įvertinime

	Kaina (C)
	X=70

	Ultragarsinės diagnostinės sistemos techniniai pranašumai (T)
	Y=30

	Nr.
	Parametras
	Palyginamasis / Statinis (Taip/Ne)
	
	

	T1.
	Įrangai suteikiama ilgesnė negu 24 mėn. garantija. 
Pastaba: Balas skiriamas už kiekvienus papildomus 12 mėn.
	Palyginamasis: interpoliacinis
	L1 = 0,2 
	

	T2.
	[bookmark: _GoBack]Monitoriaus (techninės specifikacijos  3.5 p.) lietimui jautrus sistemos funkcijų valdymo monitorius cm
	Palyginamasis: interpoliacinis
	L2 = 0,3 
	

	T3.
	≥ 500 GB talpos vidinis kietasis diskas 
	Palyginamasis: interpoliacinis
	L3 = 0,2
	

	T4.
	Monitoriaus ekranas – „anti glare“ arba lygiavertės atspindžių mažinimo technologijos
	Palyginamasis: interpoliacinis
	L4 = 0,3
	



Pasiūlymo ekonominio naudingumo (kainos ir kokybės santykio) apskaičiavimo tvarka (formulė) yra pateikiama žemiau:
1. Pasiūlymo ekonominis naudingumas (S) apskaičiuojamas sudedant tiekėjo pasiūlymo kainos (C) ir techninių pranašumų (T) balus:
S = C + T
2. Pasiūlymo kainos (C) balai apskaičiuojami mažiausios pasiūlytos kainos (Cmin) ir vertinamo pasiūlymo kainos (Cv) santykį padauginant iš kainos lyginamojo svorio (X):

[bookmark: _Hlk216975104][bookmark: _Hlk216975155]Siūlomo objekto T1, T2, T3, T4 techniniai parametrai aprašomi palyginamuoju interpoliaciniu vertinimo būdu, todėl parametro įvertinimas apskaičiuojamas pagal metodiką:
Jei siūlomas objektas turi parametro T1, T2, T3, T4 didžiausią skaitinę vertę (Tmax) gauna maksimalų balų skaičių pagal lyginamąjį svorį: Ti = Li. Mažiausią parametrų T1, T2, T3, T4 skaitinę vertę (Tmin) turintis objektas gauna 0 balų: Ti = 0 . Visais kitais atvejais vertinamo objekto (Tv) parametro įvertinimas skaičiuojamas pagal formulę:



14.5.4. Techninių pranašumų (T) balai apskaičiuojami visų techninių kriterijų parametrų įvertinimų sumą padauginant iš techninių pranašumų lyginamojo svorio (Y):

