TECHNINĖ SPECIFIKACIJA 
[bookmark: _GoBack]STACIONARUS RENTGENO APARATAS


	Eil. Nr.
	Parametrai (specifikacija)
	Reikalaujamos parametrų reikšmės
	Pasiūlymai ir pastabos

	1.
	Reikalavimai aukšto dažnio generatoriui
	
	

	1.1
	Maksimali galia
	≥ 80 kW
	

	1.2
	Įtampos diapazonas
	≥ (40 - 150) kV
	

	1.3
	Maksimali srovė
	≥ 1000 mA
	

	1.4
	Automatinis ekspozicijos valdymas
	≥ 3 laukų
	

	1.5
	Iš anksto suprogramuotos (gamyklinės) anatominės programos su galimybe vartotojui koreguoti gamyklines bei įrašyti savo programas
	Būtina
	

	1.6
	Skaitmeninis generatoriaus valdymas technologo darbo vietoje
	Būtina
	

	2.
	Reikalavimai rentgeno vamzdžiui
	
	

	2.1
	Besisukantis rentgeno vamzdžio anodas
	Būtina
	

	2.2
	Židinio dėmių skaičius
	≥ 2
	

	2.3
	Mažojo židinio dydis
	≤ 0,6 mm
	

	2.4
	Didžiojo židinio dydis
	≤ 1,3 mm
	

	2.5
	Mažojo židinio nominali galia
	≥ 35 kW
	

	2.6
	Didžiojo židinio nominali galia
	≥ 80 kW
	

	2.7
	Rentgeno vamzdžio nominali įtampa
	≥ 150 kV
	

	2.8
	Maksimali anodo šiluminė talpa
	≥ 400 kHU
	

	2.9
	Maksimali rentgeno vamzdžio gaubės šiluminė talpa
	≥ 1300 kHU
	

	3.
	Reikalavimai rentgeno vamzdžio kolonai
	1 vnt.
	

	3.1
	Montuojama prie lubų
	Būtina
	

	3.2
	Kolonos išilginis judėjimas
	≥ 3400 mm
	

	3.3
	Kolonos skersinis judėjimas
	≥ 1900 mm
	

	3.4
	Rentgeno vamzdžio vertikalus judėjimas
	≥ 1600 mm
	

	3.5
	Rentgeno vamzdžio pasukimas kampu apie vertikalią ašį (nuo pradinės pozicijos)
	≥ ± 180 laipsnių
	

	3.6
	Rentgeno vamzdžio pasukimas kampu apie horizontalią ašį (nuo pradinės pozicijos)
	≥ ± 115 laipsnių
	

	3.7
	Elektromagnetiniais arba lygiaverčiais stabdžiais stabdomas kolonos judėjimas išilgai ir skersai
	Būtina
	

	3.8
	Elektromagnetiniais arba lygiaverčiais stabdžiais stabdomas rentgeno vamzdžio pasukimas kampu apie horizontalią ir vertikalią ašis
	Būtina
	

	4.
	Reikalavimai kolimatoriui
	
	

	4.1
	Indikacinis rentgeno spindulių šviesos laukas su automatinio atsijungimo funkcija
	Būtina
	

	4.2
	Kolimatoriaus pasukimas kampu (nuo pradinės pozicijos)
	≥ ± 45 laipsniai
	

	4.3
	Integruotas atstumo matavimo įrenginys
	Būtina
	

	5.
	Reikalavimai stalui rentgenografijai
	
	

	5.1
	Stalviršio ilgis
	≥ 2350 mm
	

	5.2
	Stalviršio plotis
	≥ 800 mm
	

	5.3
	Motorizuotas stalo aukščio keitimas
	Būtina
	

	5.4
	Maksimali stalo apkrova
	≥ 200 kg
	

	5.5
	Rentgenografinis tinklelis, galimybė atlikti tyrimą išėmus tinklelį
	Būtina
	

	5.6
	Stalviršis judantis išilgai ir skersai vienu metu (įstrižinis judėjimas) (angl. floating)
	Būtina
	

	5.7
	Stalviršio skersinio judėjimo užraktas
	Būtina
	

	5.8
	Pasukamas detektoriaus laikiklis. Galimybė keisti detektoriaus poziciją horizontaliai/vertikaliai
	Būtina, jeigu 7 p. siūlomas (35x43) cm formato detektorius
	

	6.
	Reikalavimai stovui rentgenografijai
	
	

	6.1
	Stovas rentgenografijai su imtuvo aukščio keitimu
	Būtina
	

	6.2
	Imtuvo centro aukščio keitimo ribos
	Ne siauresnės kaip nuo 400 iki 1850 mm
	

	6.3
	Rentgenografinis tinklelis, galimybė atlikti tyrimą išėmus tinklelį
	Būtina
	

	6.4
	Su viršutine ir šoninėmis rankenomis pacientui
	Būtina
	

	7.
	Skaitmeninis rentgeno spindulių detektorius rentgenografijos stalui
	
	

	7.1
	Galimybė naudoti detektorių rentgenografijos stove
	Būtina
	

	7.2
	Detektoriaus komunikacija su radiologijos technologo darbo vieta 
	Belaidė
	

	7.3
	Scintiliatoriaus tipas
	Cezio jodido (CsI)
	

	7.4
	Detektoriaus jautrios zonos dydis
	≥ (350 x 420) mm
	

	7.5
	Fizinis pikselio dydis
	≤ 125 µm
	

	7.6
	Pilkumo skalės gylis
	≥ 16 bitų
	

	7.7
	Detektoriaus kvantinis efektyvumas (angl. DQE) pagal IEC 62220-1 arba lygiavertį standartą
	≥ 70 % prie 0 lp/mm arba ≥ 65 % prie 0,5 lp/mm
	

	7.8
	Maksimalus detektoriaus darbinis veikimo laikas vienu baterijų įkrovimu (būdėjimo angl. standby, ar miego angl. sleep režimai nėra laikomi tinkamais nurodyto reikalavimo užtikrinimui).
	≥ 9 val. 
	

	7.9
	Detektoriaus svoris (kartu su baterija)
	≤ 3,0 kg
	

	7.10
	Detektoriaus atsparumo drėgmei klasė
	Ne prastesnė nei IPX5
	

	7.11
	Skaitmeninio rentgeno spindulių detektoriaus atsparumas išskirstytai apkrovai
	≥ 300 kg
	

	7.12
	Baterija turi būti automatiškai kraunama detektorių įdėjus į rentgenografijos stale esantį detektoriaus mazgą arba detektorius turi būti sukomplektuotas su ne mažiau kaip dviem keičiamomis baterijomis ir išoriniu krovimo įrenginiu.
	Būtina
	

	8.
	Skaitmeninis rentgeno spindulių detektorius rentgenografijos stovui
	
	

	8.1
	Galimybė naudoti detektorių rentgenografijos stale
	Būtina
	

	8.2
	Detektoriaus komunikacija su radiologijos technologo darbo vieta 
	Belaidė
	

	8.3
	Scintiliatoriaus tipas
	Cezio jodido (CsI)
	

	8.4
	Detektoriaus jautrios zonos dydis 
	≥ (420 x 420) mm
	

	8.5
	Fizinis pikselio dydis
	≤ 125 µm
	

	8.6
	Pilkumo skalės gylis
	≥ 16 bitų
	

	8.7
	Detektoriaus kvantinis efektyvumas (angl. DQE) pagal IEC 62220-1 arba lygiavertį standartą
	≥ 70 % prie 0 lp/mm arba ≥ 65 % prie 0,5 lp/mm
	

	8.8
	Maksimalus detektoriaus darbinis veikimo laikas vienu baterijų įkrovimu (būdėjimo angl. standby, ar miego angl. sleep režimai nėra laikomi tinkamais nurodyto reikalavimo užtikrinimui).
	≥ 9 val.
	

	8.9
	Detektoriaus svoris (kartu su baterija)
	≤ 3,5 kg
	

	8.10
	Detektoriaus atsparumo drėgmei klasė
	Ne prastesnė nei IPX5
	

	8.11
	Skaitmeninio rentgeno spindulių detektoriaus atsparumas išskirstytai apkrovai
	≥ 300 kg
	

	8.12
	Baterija turi būti automatiškai kraunama detektorių įdėjus į rentgenografijos stove esantį detektoriaus mazgą arba detektorius turi būti sukomplektuotas su ne mažiau kaip dviem keičiamomis baterijomis ir išoriniu krovimo įrenginiu.
	Būtina
	

	9.
	Dozimetrijos sistema skirta informuoti apie jonizuojančios spinduliuotės kiekį, išspinduliuotą radiologinės procedūros metu
	Būtina
	

	10.
	Reikalavimai kompiuterinei radiologijos technologo darbo vietai (aparatūrinei ir programinei įrangai)
	
	

	10.1
	Informacijos iš detektorių nuskaitymas
	Būtina
	

	10.2
	Ekspozicijos parametrų ir skaitmeninių detektorių valdymas
	Būtina
	

	10.3
	Gautų vaizdų peržiūra
	Būtina
	

	10.4
	Rentgeno diagnostinio tyrimo protokolų programavimas
	Būtina
	

	10.5
	Pacientų registravimas automatiniu ir rankiniu būdais
	Būtina
	

	10.6
	Automatinis rentgeno spindulių tinklelio sukeliamų artefaktų slopinimas 
	Būtina
	

	10.7
	Vaizdo manipuliacijos:
1. Padidinimas;
2. Apvertimas;
3. Pasukimas;
4. Pilkosios skalės inversija;
5. Pastūmimas;
6. Šviesumo/kontrasto keitimas.
	
Būtina;
Būtina;
Būtina;
Būtina;
Būtina;
Būtina.
	

	10.9
	Anotacijos:
1. Tekstiniai komentarai;
2. Skaitmeniniai žymekliai.
	
Būtina;
Būtina.
	

	10.10
	DICOM funkcijos:
1. Vaizdų spausdinimas (DICOM Print);
2. Vaizdų išsaugojimas medicininių vaizdų archyve (DICOM Storage);
3. DICOM Storage Commitment;
4. Galimybė gauti pacientų sąrašą iš ligoninės informacinės sistemos (DICOM Modality Worklist);
5. DICOM Radiation Dose Structured Report.
	
Būtina;
Būtina;

Būtina;
Būtina;



Būtina.
	

	10.11
	Kompiuterio procesoriaus, virtualios atminties, kieto disko, vaizdo plokštės, kompiuterinio tinklo plokštės, operacinės sistemos parametrai turi atitikti radiologinės sistemos gamintojo nustatytus reikalavimus
	Būtina
	

	10.12
	Monitorius
	Būtina
	

	10.13
	Monitoriaus skiriamoji geba 
	≥ 1280x1024 taškų
	

	10.14
	Ekrano įstrižainė 
	≥ 23” (48 cm)
	

	10.15
	Kartu su kompiuteriu komplektuojama klaviatūra ir pelė
	Būtina
	

	10.16
	Kompiuterinei radiologijos technologo darbo vietai skirtas nepertraukiamos el. srovės šaltinis (UPS) ne mažiau kaip 1500 VA
	Būtina
	

	10.17
	Rankinis ekspozicijos paleidimo mygtukas
	Būtina
	

	11.
	Garantinis laikotarpis 
	≥ 24 mėnesiai
	







PASIŪLYMŲ VERTINIMAS
1. Perkančiosios organizacijos neatmesti pasiūlymai vertinami taikant ekonomiškai naudingiausio pasiūlymo vertinimo kriterijus, kai vertinama kaina ir kokybė.
2. Ekonomiškai naudingiausias pasiūlymas – tai pasiūlymas, kurio balų suma, apskaičiuota pagal toliau nustatytus pasiūlymų vertinimo kriterijus ir sąlygas, yra didžiausia.

Numatytų vertinimo kriterijų lyginamieji svoriai:
1) kaina (K) – 60;
2) techniniai pranašumai (T) – 40;

Vertinimo kriterijai ir jų parametrų lyginamieji svoriai: 

	Vertinimo kriterijai
	Lyginamasis svoris ekonominio naudingumo įvertinime

	Kaina (K)
	X =
	60

	Techniniai pranašumai (T)
	Y =
	40

	Nr.
	Parametrai
	Formulės rūšis
	Parametro lyginamasis svoris

	T1
	"Glass free" technologijos detektorius. (Taikoma 7 ir 8 punktuose aprašytiems detektoriams).
	Statinis:
(yra/nėra)
	L1 = 
	0.2
 

	T2
	Detektoriaus svoris (įskaitant bateriją) ≤ 2.5 kg (Taikoma 7 punkte aprašytam detektoriui).
	Statinis:
(yra/nėra)
	L2 = 
	0.15
 

	T3
	Detektoriaus svoris (įskaitant bateriją) ≤ 3.0 kg (Taikoma 8 punkte aprašytam detektoriui).
	Statinis:
(yra/nėra)
	L3 = 
	0.15
 

	T4
	Fizinis pikselio dydis < 100 µm (Taikoma 7 ir 8 punktuose aprašytiems detektoriams).
	Statinis:
(yra/nėra)
	L4 = 
	0.15
 

	T5
	Apsaugos nuo dulkių ir drėgmės lygis ≥ IPX7 (Taikoma 7 ir 8 punktuose aprašytiems detektoriams).
	Statinis:
(yra/nėra)
	L5 = 
	0.15
 

	T6
	Maksimalus detektoriaus darbinis veikimo laikas vienų baterijos(jų) įkrovimu ≥ 15 val. (Taikoma 7 ir 8 punktuose aprašytiems detektoriams). Būdėjimo angl. standby, ar miego angl. sleep režimai nėra laikomi tinkamais nurodyto reikalavimo užtikrinimui.
	Statinis:
(yra/nėra)
	L6 = 
	0.2
 




PASIŪLYMŲ VERTINIMO TVARKA
Pasiūlymo ekonominio naudingumo (kainos ir kokybės santykio) apskaičiavimo tvarka (formulė) yra pateikiama žemiau:
1. Pasiūlymo ekonominis naudingumas (E) apskaičiuojamas sudedant tiekėjo pasiūlymo kainos (K) ir techninių pranašumų (T) balus:

E = K + T

2. Pasiūlymo kainos (K) balai apskaičiuojami mažiausios pasiūlytos kainos (Kmin) ir vertinamo pasiūlymo kainos (Kv) santykį padauginant iš kainos lyginamojo svorio (X):

[image: ]

3. Siūlomo objekto techniniai parametrai neturi skaitinių išraiškų (yra arba nėra), todėl parametrų įvertinimas apskaičiuojamas pagal metodiką:

3.1 Jei siūlomas objektas turi nurodytą pranašumą, gauna maksimalų balų skaičių pagal lyginamąjį svorį: T1 = L1 = 0.2, T2 = L2 = 0.15, T3 = L3 = 0.15, T4 = L4 = 0.15, T5 = L5 = 0.15, T6 = L6 = 0.2 
Jei siūlomas objektas neturi nurodyto pranašumo gauna 0 balų: T1 = L1 = 0, T2 = L2 = 0, T3 = L3 = 0, T4 = L4 = 0, T5 = L5 = 0, T6 = L6 = 0.

4. Techninių pranašumų (T) balai apskaičiuojami visų techninių kriterijų parametrų įvertinimų sumą padauginant iš techninių pranašumų lyginamojo svorio (Y):
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